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1 安全说明和警告

1.1 重要信息

在安装和调试 NIMC2400-C10W-L控制器之前，必须仔细阅读本手册；严禁擅自转载、复制本

说明书的部分或全部内容；北京立迈胜控制技术有限责任公司有权为了提高产品的性能，进行技术

改造，进一步优化改进硬件和软件，恕不另行通知。

1.2 安全注意事项

这里提示的注意事项，目的是为了使您能安全、正确地使用产品，并防患于未然，以免给您和

他人造成危害或损伤。请您对其内容充分理解以后再使用本产品。

警告 在操作时违反本警告事项所示的内容要求，可能会导致人员死亡或负重伤。

注意 在操作时违反本警告事项所示的内容要求，可能会导致人员负伤或造成物品损坏。

重要 为了使您能正确地使用产品，在正文的相关使用项目中记载着用户务必遵守的事项。

警告

整体

 请勿在爆炸性气体环境、易燃性气体环境、腐蚀性环境、容易沾水的场所以及可燃物附近使用

本产品，否则有可能引起火灾或致伤。

 设置、连接、运行、操作、检查、故障诊断作业请由具备适当资格的人实施，否则有可能引起

火灾、致伤或造成设备损坏。

 请勿在通电状态下进行移动、设置、连接和检查等操作，请切断电源后再进行，否则有可能引

起触电或设备损坏。

搬运

 搬运时请勿手持控制器电缆线，否则有可能造成设备损坏。

安装

 请将控制器安装在指定的、安全的工作环境内，否则有可能造成设备损坏。

连接

 控制器的电源输入电压请务必控制在额定范围内，否则有可能引起设备损坏或火灾。

 控制器的电源，请使用初级和次级强化绝缘的直流电源，否则有可能引起触电。

 请严格按照连接图进行连接，否则有可能引起设备损坏。

 请勿强行弯曲、拉扯或夹住连接电缆线。

修理、拆解、改造

 请勿将控制器进行拆解或改造，否则有可能致伤。需要检查或修理时，请与北京立迈胜控制技

术有限责任公司联系。
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整体

 使用控制器时，请勿超过其规格允许的范围，否则有可能致伤或造成设备损坏。

安装

 控制器周围请勿堆放妨碍通风的障碍物，否则有可能造成设备损坏。

运行

 请按指定的参数要求使用控制器，否则有可能造成设备损坏。

保养、检查

 进行绝缘电阻测量或绝缘耐压试验时，请勿碰触控制器，否则有可能引起触电。

报废

 控制器报废时，请尽可能将其拆解，作为工业废弃物实施处理。

 请由具备电气、机械工业等专业知识的人员使用本产品。

 使用前，请熟读并充分理解「安全说明和警告」，以便正确地使用控制器。

 本产品是为在一般工业设备中使用而设计制造的。请勿将其用于其它用途。无视本忠告而造成

的损失，本公司将不承担任何赔偿责任，特此声明，敬请谅解。

注意

重要
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2 关于手册

2.1 简介

NIMC2400-C10W-L是北京立迈胜控制技术有限责任公司最新推出的新一代创新型一体化控制

器，结合现代控制技术在工业设计中的理念，NIMC2400创造性地将工业控制面板 HMI 与立迈胜自

主研发的控制平台、PLC功能、运动控制功能整合在同一硬件设备中；它通过可视化的界面和操作

方式，使操作人员能够方便地监控和控制机器设备的运行状态。并支持 PLC多种编程方式、逻辑控

制功能及多种运动控制算法。

NIMC2400-C10W-L 具有 EtherCAT主站、MODBUS、CANopen 等多种现代工业现场总线接

口，可根据客户需要扩展，性能强大的 ARM64 Cortex-A55 四核处理器，支持复杂的数据处理、实

时计算等，适用于现代工业中复杂、多变、以及苛刻的用户需求，为您提供可扩展、简洁、经济而

且先进的解决方案。

本手册用于介绍 NIMC2400-C10W-L系列运动控制器的产品功能、产品设置、产品用途及使用

方法等，使用本产品前，请仔细阅读这些说明。

2.2 适用范围

NIMC2400-C10W-L运动控制器

3 技术规格

3.1 产品型号定义

NIMC2400系列运动控制器系列产品每种产品型号的定义如下图所示：

图 3- 1

3.2 物理特性与尺寸

尺寸单位：mm

产品型号 控制软件 功能描述

NIMC2400-C10W-L NIMCS2000软件

NIM_SML轻量单轴运动控制库

NIM_SMB标准单轴运动控制库
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图 3- 2

3.3 技术数据

3.3.1控制器电气参数

本控制器详细规格参数如下表所示：

表 3- 1 规格参数

硬件规格

外形尺寸 277 × 190 × 42mm
开孔尺寸 252.5 x 165.5mm
重量 1.35kg
外壳材质 铝，铁

输入电源

电源电压 10VDC~52VDC
输入电压 IEC 60950 和 IEC 61558-2-4或等同标准

内部功耗 13W@24VDC
输入电流 3A(包括内部消耗电流+控制器输出电源外接负载消耗电流)
保险丝 内置直流可恢复保险丝

输出电源

输出电压 ≥0.9VCC

输出电流 0.7A@24VDC
显示屏

尺寸 10.1'
触控类型 电阻式

分辨率 1024 × 600
背光 LED
功耗 2.7W
显示类型 TFT 液晶屏

系统

处理器 ARM64 Cortex-A55 四核 2.0GHz
内存 2GB
闪存 16GB eMMC
控制软件 NIMCS2000软件

运行版本 1.0.7及以上
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EtherCAT 支持

CANopen 支持

Modbus TCP 支持

Modbus RTU 支持

操作系统

linux版本 Debian11.8
操作系统实时补

丁
Xenomai3

串行端口

RS232_1 1，非隔离

RS232_2 1，非隔离

RS485_1 1，隔离

RS485_2 1，隔离

CAN1 1，隔离

CAN2 1，隔离

以太网通讯

端口数量 3
ECAT 10/100/1000 Base-T (RJ45) 支持 EtherCAT 协议

ENET1 10/100/1000 Base-T (RJ45) 支持以太网和 Modbus-TCP 协议
以太网线要求采用5类屏蔽双绞线ENET2

其他端口

TF 支持 Micro SD

Type-C接口 系统升级使用

USB1 USB 2.0 500mA

环境

工作环境温度 0℃ ~ 55℃
存储温度 -25℃ ~ +70℃
湿度 5% ~ 85% RH 无冷凝

冲击 6G, half-sine, 11ms 符合 IEC60068-2-27
振动 1G, 符合 IEC 60068-2-6
认证及标准

常规 CE, CCC

3.4 指示灯信号

图 3- 3

3.4.1系统指示灯

表 3- 2

PWR（绿） RUN（黄） 状态含义
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常亮 常亮 电源正常，控制器未工作

常亮 慢闪 电源正常，控制器工作正常

常亮 快闪 电源正常，PLC程序运行

灭 灭 未上电或电源故障

3.5 连接器定义

3.5.1概览

运动控制器的连接器如下图所示，本图为控制器前视图。

图 3- 4

3.5.2 X1
X1为系统电源接口，前视图中引脚排序如下图示，左侧引脚为 1。

图 3- 5

表 3- 4

引脚 功能 说明

1 VCC 电源输入正极

2 PE 保护地

3 0V 电源公共端

3.5.3 X2
X2为 485、232和 CAN连接器，前视图中引脚排序如下图示，左上角为引脚 1。
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图 3- 6

表 3- 4
引脚
Pin

功能
Features

说明
Instructions 备注

2 232T1 第一路 RS232 TXD发送

4 232R1 第一路 RS232 RXD接收

6 232G1 第一路 RS232接地端 非隔离地

1 232T2 第二路 RS232 TXD发送

3 232R2 第二路 RS232 RXD接收

5 232GND2 第二路 RS232接地端 非隔离地

8 485A1 第一路 RS485_A

10 485B1 第一路 RS485_B

12 485G1 第一路 RS485接地端 隔离地

7 485A2 第二路 RS485_A

9 485B2 第二路 RS485_B

11 485G2 第二路 RS485接地端 隔离地

14 CANH1 第一路 CAN H

16 CANL1 第一路 CAN L

18 CANG1 第一路 CAN 接地端 隔离地

13 CANH2 第二路 CAN H

15 CANL2 第二路 CAN L

17 CANG2 第二路 CAN接地端 隔离地

19 — —

20 — —

注意事项：

1、232 两个接地端是非隔离的，两个串口连接其它设备的时候，两个系统电源要共地。
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2、 485两个接地端以及 CAN的两个接地端都是隔离的，需要单独去接，不能接在一起；也不能接

在数字地 DGND上。

串口号说明：

硬件接口 NIMCS2000串口号

RS232_1 ttyO0
RS232_2 ttyO1
RS485_1 ttyO2
RS485_2 ttyO3

3.5.4 ECAT/ENET
EtherCAT/EtherNET 接口：

图 3- 16

ECAT： EtherCAT通信接口，未分配 IP地址；

ENET1：EtherNET通信接口，默认分配的 IP地址：192.168.1.200；

ENET2：EtherNET通信接口，默认分配的 IP地址：192.168.2.200；

3.5.5 BOOT按键

图 3- 17

3.5.6 TF卡

图 3- 19



NIMC2400-C10W-L运动控制器使用说明书

安装调试

立迈胜公司版权所有 11

3.5.7 TYPE-C接口

图 3- 20

4 安装调试

4.1 安全须知

警告

控制器使用的环境温湿度应当满足-10℃ ~ +60℃相对湿度 10%RH～85%RH，且无凝

结。

控制器电源电压额定为 24V，最大不能超过 32V，注意电源极性不能接反。

重要

线缆连接：

 控制器电源线采用 20～22AWG红黑双色双绞铜导线。

 CAN通信线采用特性阻抗为 120Ω，22～24AWG双绞屏蔽线。

 IO通道信号电缆长度不超过 1米，采用 24AWG红黑双色双绞线铜导线，大于 1米

时信号要选用屏蔽电缆。

 各类电缆布线应分束、分槽布线，不同类的电缆发生交叉，电缆与电缆之间要成直

角。IO信号线和 CAN通信线离电源线＞0.2m。

接地要求：

本控制器为金属外壳，使用过程中需保证系统接地良好：

 控制器外壳要通过安装孔安装到控制器支架上，支架要可靠接保护地，接地电阻≤

0.1Ω。

电气隔离要求：

CAN通信、RS485通信、IO端口等为电气隔离，使用过程中保持与系统电源的良好电

气隔离。

4.2 准备

安装所需要的组件：

 依据手册要求的电源

 运动控制器

 所需要的通信线缆

 一台安装好 NIMCS2000编程软件的 PC机

4.2.1通过网线连接控制器

使用网线连接 PC 机与运动控制器，如果连接的网口为 ENET1，运动控制器 IP 地址为：

http://bbs.co188.com/thread-8885901-1-1.html
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192.168.1.200，并将 PC机本地地址设置为 192.168.1.100；如果连接的网口为 ENET2，运动控制

器 IP地址为：192.168.2.200，将 PC机本地地址设置为 192.168.2.100。

图 4- 1

给运动控制器上电，在 PC 机上 ping 192.168.1.200 或 192.168.2.200，能 ping通说明运动控

制器已启动且通信正常。如下图所示：

图 4- 2

4.2.2 NIMCS2000编程软件工程下装

1. 通过 NIMCS2000编程 PLC软件打开示例工程：NIMC2400N_Test

菜单栏中选择“编译”按钮，构建工程



NIMC2400-C10W-L运动控制器使用说明书

安装调试

立迈胜公司版权所有 13

图 4- 3

2. 连接 NIMC2400控制器

（1）菜单栏中选择“连接 PLC目标”按钮，连接 PLC

图 4- 4

（2）菜单栏中选择“传输”按钮，下装工程

图 4- 5

（3）菜单栏中选择“启动”按钮，启动 PLC

图 4- 6

连接控制器成功后，如下显示：

图 4- 7

（4）菜单栏中选择“停止”按钮，停止 PLC运行

图 4- 8
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4.3 安装方式

 安装上图安装控制器（单位：mm），震动较大的场合需要给螺钉涂抹螺纹胶防止松动。

 控制器的安装方向要使散热片的方向与系统的散热风道一致，以保证良好的散热效果。

 控制器的接线端面至少预留 30mm的空间，以便于维护操作。

 控制器接线要在离控制器 30～40mm处有硬支撑绑扎，以防止长时间振动插头松动。

4.4 其他

在给控制器供电前，确认正确连接通信线缆、电源线缆。
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