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刹车组件

注：X代表机身长度
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型号 X（mm）重量（kg）
STM8665A-XX-0HSB 65 1.8
STM8680A-XX-0HSB 80 2.4
STM86B8A-XX-0HSB 118 3.9
STM86F6A-XX-0HSB 156 5.4

刹车
红 DC+(24V)
黑 DC-
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I/O端口
引脚 功能

1 GND
2 -
3 GND
4 DI1
5 GND
6 DI2
7 GND
8 DI3
9 GND

10 DX1
11 GND
12 DX2
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