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北京立迈胜控制技术有限责任公司
Beijing Nimotion Control Technology Co.,Ltd.
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4xM6螺纹x10（安装用螺孔）
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4xM6通孔

（安装附件用螺孔）
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4xM6螺纹x15

（安装用螺孔）

行程（mm） 20

夹持力（N） 150

单程动作时间（s） ≤0.3

重复精度（mm） ±0.02

允许负载力矩（N.m）
MX:6
MY:3
MZ:3

最大垂直夹持负载（Kg） 3

额定电压（V） 24

重量（g） 1000

MX

MY

Mz
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